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www.flowair.com intelligent air flow
DRV ROBUR NEXT R/ DRV ROBUR NEXT R KM- modut sterujgcy do nagrzewnic ROBUR NEXT R

INFORMACJE OGOLNE

Modut sterujacy dedykowany do nagrzewnic ROBUR NEXT R. Zapewnia:
e Integracje do SYSTEMU FLOWAIR;

®  Mozliwosc¢ podtaczenia sterownika T-box;

e Sterowanie komorg mieszania
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DANE TECHNICZNE
Zakres temperatury pracy 0...+40[°C]
Stopien ochrony IP IP54
Montaz Natynkowy
Max. przekroj przewodu 2,5 mm?
Kolor szary

1. Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac instalacyjnych nalezy bezwzglednie odtgczy¢ zasilanie.

2. Modut DRV moze by¢ instalowany jedynie wewnatrz pomieszczen;

3.  Modut DRV montowac do przegrody w poblizu urzadzenia.

4. Przewody doprowadzajace sygnat sterujacy powinny byc zakonczone tulejkami;

5. Przekrdj przewodoéw powinien by¢ dobrany przez projektanta.
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SCHEMAT PODtACZENIA DRV ROBUR NEXT R

AUTOMATYKA ROBUR
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T-box — inteligentny sterownik z ekranem dotykowym (Potgczenie przewodem LIYCY 4x1,0mm?; potgczenie 1:1 - skrecone

pary przewodow A i B),

T3 - Czujka PT-1000 powietrza nawiewanego (podtaczenie LIYCY min. 2x0,5mm? (ekranowany)),

T4 - Czujka PT-1000 powietrza w pomieszczeniu (podtgczenie LIYCY min. 2x0,5mm? (ekranowany)),

Zasilanie 230/50Hz (podtaczenie OMY min. 3x1,0mm?),

Podtaczenie z automatykg Robur wewnatrz urzadzenia — sygnalizacja awarii,

Podtaczenie z automatykg Robur wewnatrz urzadzenia — reset awarii,

Podtgczenie z automatykg Robur wewnatrz urzgdzenia — termostat. tryb lato/zima, /11 bieg

Ztacze OUT — ztgcze wyjsciowe portu komunikacyjnego RS-485 (Potaczenie przewodem LIYCY 3x1,0mm2(ekranowany);

potaczenie 1:1 - zalecane skrecone pary przewodéw),

9. Ztgcze IN - ztacze wejsciowe portu komunikacyjnego RS-485 (Potgczenie przewodem LIYCY 3x1,0mm?(ekranowany);
potaczenie 1:1 - zalecane skrecone pary przewodoéw),

10. Listwa przytgczeniowa ROBUR.
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UWAGA: Nieopisane zigcza sg aktywne w innych wersjach modutu sterujgcego DRV.
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SCHEMAT PODtACZENIA DRV ROBUR KM NEXT R KM

AUTOMATYKA ROBUR
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UWAGA:

T-box — inteligentny sterownik z ekranem dotykowym (Potgczenie przewodem LIYCY 4x1,0mm?
potgczenie 1:1 - skrecone pary przewodow A i B),

Sitownik przepustnic LM24A-SR (podtgczenie LIYCY min. 4x0,5mm?) — R C ( z wentylatorem
promieniowym) dwa sitowniki LM24A-SR,

T1 - Czujka PT-1000 zewnetrzna (podtgczenie LIYCY min. 2x0,5mm? (ekranowany)), - opcjonalnie

T3 - Czujka PT-1000 powietrza nawiewanego (podtaczenie LIYCY min. 2x0,5mm? (ekranowany)),

T4 - Czujka PT-1000 powietrza w pomieszczeniu (podtgczenie LIYCY min. 2x0,5mm? (ekranowany)),
Styk zezwolenia na start falownika (podfgczenie LIYCY min. 2x0,5mm?), sterowanie wentylatora
dachowego (LIYCY min. 2x0,5mm?),

Presostat filtrow PF (podtgczenie OMY min. 2x0,5mm?), w przypadku braku podigczenia presostatu
nalezy zewrze¢ ztaczki,

Zasilanie 230/50Hz (podtgczenie OMY min. 3x1,0mm?),

Podtaczenie z automatykg Robur wewnatrz urzadzenia — sygnalizacja awarii,

Podtgczenie z automatykg Robur wewnatrz urzgdzenia — reset awarii,

Podtaczenie z automatyka Robur wewnatrz urzadzenia — termostat, tryb lato/zima, /Il bieg,

Ztacze OUT - ztacze wyjéciowe portu komunikacyjnego RS-485 (Potgczenie przewodem LIYCY
3x1,0mm2; potaczenie 1:1 - zalecane skrecone pary przewodow),

Zigcze IN - ztgcze wejsciowe portu komunikacyjnego RS-485 (Potgczenie przewodem LIYCY 3x1,0mm?;
potaczenie 1:1 - zalecane skrecone pary przewodoéw),

Listwa przytgczeniowa ROBUR

Nieopisane ztgcza sg aktywne w innych wersjach modutu sterujgcego DRV.
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tACZENIE DRV
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Za pomoca kontrolera T-box mozliwe jest podtaczenie i sterowanie do 31 modutéw DRV.
UWAGA: Dla ostatniego urzadzenia pracujgcego w ze sterownikiem T-box wymagane jest ustawienie przetacznika SW2 w
prawa pozycje T120.

USTAWIENIE ADRESU
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Przy podtaczaniu modutéw DRV do sterownika T-box konieczne jest binarne ustawienie adresu na przetaczniku DIP-
switch SW1. Kazdy modut sterujacy DRV podtaczony do Systemu FLOWAIR musi mie¢ nadany indywidualny adres. W
celu ustawienia adresu nalezy przy wytaczonym napieciu ustawi¢ adres urzadzenia (zgodnie z tabela), a nastepnie
wtaczyc zasilanie.
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SCHEMAT BLOKOWY —-ROBUR NEXT R
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SCHEMAT BLOKOWY —ROBUR NEXT R KM

T-box
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MONTAZ CZUJNIKA TEMPERATURY POWIETRZA NA WYLOCIE Z URZADZENIA — T3 (PT-1000)

Montaz i kalibracja czujnika T3 (PT-1000) moze by¢ wykonany wytacznie przez autoryzowany serwis ROBUR przy
pierwszym uruchomieniu urzadzenia.
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Przy montazu czujnika T3 (PT-1000) zwrdci¢ uwage na prawidtowe potozenie kapilary STB.
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